Opis robot oraz ich przedmiar

Nazwa obiektu : hiua oswietlernowa Popardowa

Poz Podstawa Element obieltu — zbiorczy rodzaj robot Jedn. Tose Wa spec
obliczen Onpis i obliczenie iloéci robdt miary
1 2 3 : 4 5 3]

1. KNR 2-01 Wykop dla kabla m 50
070204

2. KNR 2-0] Zasypanie J.w. m 50
070403

3 KNR 2-01 Wykop dla stupa [1,2m”) m’ 16,8
070703 ’

4. JCMR 5-10 Ukladanie kabla YAKY3x10 m 55
010302

5 KNR 5-10 Nasypanie warstwy piasku m 160
030101

6. KR 5-10 Rura ochronna PCV m 10
030302

7 KNR 5-10 Obrdbka kabla sZ7t. 14
DEO307

Q. KNR 5-10 Shup ZN-10 szt. 8
070802

9. KINR 5-10 Shup E-10,5/23 szl 6
070802

10. |KNRS5-10 Montaz wysiegnika sZt. 14
100201

11. |KNR5-10 Montaz YDY3x2,5 szt. 14
100401

12, |KNRS5-10 Montaz oprawa s7t. 14
100507

13. |KNR 5-10 Szafa SO szt. 1
110601

14, |KNR5-J0 Uziom poziomy m 20
080903 ;

15. |E-0510-48 Fundament pod szafe szd. ]

16. [KNP-18 Badanie obwodu 1f s7i. 14
46031

17. |KNP-18 Badanie obwodu kablowego szt 2
46062

18 [KNP-18 Badanie ,,S” szt. 14
46081

19, |KNP-18 Ustawieme CCP sz1. 1
135605

20. _ Namiar geodezyjny powykonawczy

21 090502 - montaz AsXS 2 x 16 mm m




